FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior

Universitatea Transilvania din Brasov

1.2 Facultatea Inginerie tehnologicd si management industrial
1.3 Departamentul Inginerie si management industrial

1.4 Domeniul de studii de licenta " Stiinte ingineresti

1.5 Ciclul de studii” Licenta

1.6 Programul de studii/ Calificarea

Inginerie economica industriald/ inginer

1.7. Forma de invatamant ID

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei Masini-unelte
2.2 Coordonatorul de disciplind Sef lucr.dr. Filip Ovidiu
2.3 Tutorele de disciplind Sef lucr.dr. Filip Ovidiu
2.4 Anul de studiu Il |2.5 Semestrul 6 |2.6 Tipul de evaluare C |2.7 Regimul disciplinei|Continut DD
Obligativitate DI
3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)
3.1 Numar de ore pe saptamana din planul de 4 din care: 3.2 curs 2 3.3 seminar/ laborator 1/1/0
invdtdmant la forma IF
3.4 Total ore pe semestru din planul de 56 din care: 3.5 Al 28 | 3.6AT+TC/AA 4+10/14
invatamant la forma ID
Distributia fondului de timp Ore
3.4.1. Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite (Al) 28
3.4.2. Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 3
3.4.3. Pregdtire seminare / laboratoare / proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 10

3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)

3.4.5. Examinari

3.4.6. Alte activitdti (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platformd cu studentii)

3.7. Total ore de studiu individual (Al+Sl) 47
3.8. Total ore pe semestru 75
3.9. Numarul de credite® 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum nu existd preconditii mentionate in planul de invdtdamant

4.2 de competente nu este cazul

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului Platforma eLearning

5.2 de desfdsurare a seminarului/ laborator masini-unelte, standuri specifice

laboratorului/ proiectului

6. Competente specifice acumulate

Competente profesionale

CP.1. Aplicd metode matematice si utilizeaza tehnologii de calcul pentru a efectua analize si a concepe solutii la probleme
specifice ingineriei si managementului.

RI.1.4. Absolventul analizeaz3 si sintetizeazd fenomene, procese si teorii specifice domeniului ingineresc si managerial.
CP.2. Planifica, coordoneaza si optimizeaza productia vizand rentabilitatea.

RI.2.1. Absolventul elaboreazi si interpreteazi documentatia tehnicé, economicd si manageriald, in conditii de asistentd
calificata.

CP.4. Controlul si gestiunea activitatilor de logistica.

Ri..2. Absolventul planifica activitatile specifice sistemului logistic extern si intern.

CP.5. Utilizarea si dezvoltarea de aplicatii software specifice domeniului ingineresc si managerial.

RI.5.1. Absolventul creeazi schite si desene tehnice utilizand aplicatii software specifice domeniului ingineresc.

Competente

transversale

CT.1. Utilizarea tehnicilor de comunicare
Ri.1.1. Absolventul utilizeazi tehnicile de lucru in echipd, gestionand actiunile specifice managementului sistemelor de
productie.

7.

Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei | Realizarea conexiunii explicite intre teoria generarii suprafetelor si cinematica masinilor-unelte.

Transmiterea si asimilarea de cunostinte fundamentale si de specialitate privind teoria lanturilor

cinematice, teoria masinilor-unelte, analiza si sinteza cinematica a masinilor-unelte
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7.2 Obiectivele specifice

- lanturi cinematice: structurd, moduri de legare, si destinatie;
- reglarea lanturilor cinematice: necesitate si modalitati.

e Aplicarea principiilor si metodelor de baza si specifice pentru rezolvarea unor situatii bine
definite referitoare la analiza si sinteza cinematicd a masinilor-unelte

- elaborare de scheme de prelucrare, pentru procedee de prelucrare comune;

¢ Transmiterea de abilitdti de utilizare curentd a cunostintelor specifice, referitoare la:
- suprafete generabile pe masini-unelte: miscari necesare si mecanisme utilizabile;

8. Continuturi

8.1Al

Metode de predare

Nr. ore

Observatii

Al1. Proto masini-unelte si primele masini-unelte. Definirea masinilor-
unelte

Al2. Suprafete teoretice si suprafete reale. Modalitdti de generare a
suprafetelor

Al3. Miscdri efectuate de masini-unelte, natura, caracteristici si destinatii.
Miscare principald, miscdri de avans de generare, miscdri auxiliare

Al4. Mecanisme utilizate la masini-unelte: functii si caracteristici.
Capacitatea de reglare, raportul de transfer si functia de transfer a unui
mecanism

Al5. Teoria lanturilor cinematice ale masinilor-unelte. Functia de transfer
si functia de reglare a unui lant cinematic. Lanturi cinematice tip, pentru
masini-unelte clasice si pentru masini-unelte cu comandd numerica.

expunere in tehnologie ID
(materialul
implementat pe platforma

didactic este

sub forma de

eLearning)

curs

Moduri de legare a lanturilor cinematice

Al6. Analiza cinematicd a masinilor-unelte. Exemple

Al7. Masini-unelte clasice si masini-unelte cu comandd numerica. 6
Diversitate si destinatii

Al8. Sinteza cinematicad a masinilor-unelte, pornind de la combinatii 4
posibile de obtinere a curbelor directoare si a celor generatoare.
Metodologie si exemple

Bibliografie

1. Botez, E.: Cinematica masinilor-unelte. Editura Tehnicd, Bucuresti, 1961

. Botez, E.: Bazele generdrii suprafetelor pe masinile-unelte. Editura Tehnicd, Bucuresti, 1966
. Botez, E.: Masini-Unelte. Vol. |, Il. Editura Tehnicd, Bucuresti, 1977, 1978

g B~ w N

8124-29-8, Brasov, 2001

[0)]

Bucuresti, 1997
9. Moraru, VV.: Masini unelte speciale. Editura Didactica si Pedagogicd, Bucuresti, 1983
10. Sandu, 1.Gh.: Generarea suprafetelor. Tratat. Editura Academiei, ISBN 978-973-27-1730-1, Bucuresti, 2008
Material in tehnologie ID:
[1]. Cioara, Romeo Masini-unelte. Curs pentru invatamant la distantd, Universitatea Transilvania din Brasov, 2022.

. Botez, E.,, Moraru, V., Minciu, C, Ispas, C.: Masini-unelte. Organologia si precizia masinilor-unelte. Editura Tehnica, Bucuresti, 1978
. Cioara, R., Pisarciuc, C.: Danturi necirculare si masini de danturat pe contur necircular. Editura Universitatii Transilvania, ISBN 973~

. Cioara, R.: Masini-unelte specializate si speciale. Editura Universitatii Transilvania, ISBN 973-655-508-X, Brasov, 2005
7. Cioard, R.: Bazele cinematice ale masinilor-unelte. Editura Matrix Rom, ISBN 978-606-25-0481-6, Bucuresti, 2019
8. Ispas, C-tin, Predincea, N., Ghionea, A., Constantin, G.: Masini-unelte. Mecanisme de reglare. Editura Tehnica, ISBN 973-31-1112-0,

8.2.AT Metode de predare- Nr.ore | Observatii
invatare

AT1. Suprafete: moduri de generare. Lanturi cinematice si mecanisme | prelegere, lucruin grup, 2

utilizate in masini-unelte invdtare prin probleme

AT2. Cutii de avansa si viteze. Analiza cinematicd a unor masini-unelte 2

Bibliografie -

Material in tehnologie ID:

[1]. Cioara, Romeo Masini-unelte. Curs pentru invatamant la distantd, Universitatea Transilvania din Brasov, 2022.

8.3.TC Metode de transmitere a Nr.ore | Observatii
informatiei

Testele de evaluare si autoevaluare de pe platforma elearning Platforma elearning 10 Termenele sunt

specificate pe
platforma

Bibliografie -
Material in tehnologie ID:

[1]. Cioara, Romeo Masini-unelte. Curs pentru invatamant la distantd, Universitatea Transilvania din Brasov, 2022.
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8.4. AA Metode de predare- Nr.ore | Observatii

invatare
AA1. Piese, modalitdti de obtinere, suprafete si moduri de generare, 2
procedee si scheme de prelucrare
AA2. Lanturi cinematice: structuri tip si scheme cinematice. Functii, 2
compunere si structurd
AA3. Mecanisme unitare de transmitere, de reglare si de transformare Expunere, lucruin grup, 2
utilizate la masini-unelte invdtare prin probleme /
AA4. Cutii de viteze pentru masini-unelte. Structurd si analizd proiecte

AAS. Cutii de avansuri si filete, pentru strunguri de uz general. Structurd si
analizd

AAG6. Analiza cinematica a unui strung de uz general

AA7. Analiza cinematica a unei masini de frezat de uz general

Bibliografie

1. Cioard, R.: Bazele cinematice ale masinilor-unelte. Editura Matrix Rom, ISBN 978-606-25-0481-6, Bucuresti, 2019

2. Botez, E., Moraru, V., Minciu, C, Ispas, C.: Masini-unelte. Organologia si precizia masinilor-unelte. Editura Tehnicd, Bucuresti, 1978

3. Ispas, C-tin, Predincea, N., Ghionea, A., Constantin, G.: Masini-unelte. Mecanisme de reglare. Editura Tehnicd, ISBN 973-31-1112-0,
Bucuresti, 1997

Material in tehnologie ID:

[1]. Cioara, Romeo Masini-unelte. Curs pentru invatamant la distantd, Universitatea Transilvania din Brasov, 2022.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptdrile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale
angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei este in concordantd cu cele ale disciplinelor similare predate la programele de studii de licenta de la facultdti de
profil din tard si straindtate

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare 10.3 Pondere din
nota finala
10.4 Al Asimilarea cunostintelor; utilizarea corectd a termenilor si Test grild implementat pe 50%
notiunilor specifice cursului platforma eLearning
10.6. AA Capacitate de identificare mecanisme (natura si functii) si de Evaluare orald 10%

analizd cinematica a unei masini-unelte comune

Capacitate de intelegere si descriere a unei scheme cinematice | Sustinere proiect 40%
de principiu si detaliatd; cunoasterea diversitatii masinilor-

unelte, a destinatiilor tipice si a principalelor subansambluri

10.7 Standard minim de performantd

o Identificare corectd a functiilor diverselor mecanisme din structura unui lant cinematic

e Cunoastere si utilizare corectd a notiunilor specifice

e Utilizarea cunostintelor de baza pentru identificarea unei scheme de prelucrare adecvate

o (apacitate de stabilire a cerintelor cinematice generale concordante cu schema de prelucrare

e Solutie tehnicd corecta.

Prezenta Fisd de disciplind a fost avizata in sedinta de Consiliu de departament din data de 17/09/2024 si aprobata in sedinta de
Consiliu al facultdtii din data de 26/09/2024.

Prof. dr. ing. Tudor DEACONESCU, Conf. dr. ing. Flavius Aurelian SARBU,
Decan Director de departament

Sef lucr.dr. Ovidiu FILIP Sef lucr.dr. Ovidiu FILIP

Titularul de curs (Al) Titularul de AT+TC/ AA

Nota:

" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat (se completeaza conform cu Nomenclatorul domeniilor si al
specializdrilor / programelor de studii universitare in vigoare).

2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.

3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din
domeniu) / DS (disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementard); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de
aprofundare) / DSI (disciplind de sintezd) / DCA (disciplind de cunoastere avansata).
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4 Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusa) / DO (disciplind optionala) / DFc (disciplind
facultativa).

s pl - activitdti de autoinstruire; AT — activitati tutoriale; TC — teme de control; AA — activitdti asistate; SF — seminar fatd in fatd; ST —
seminar in sistem tutorial; L — activitdti de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

® Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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