FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior Universitatea Transilvania din Bragov

1.2 Facultatea Inginerie Tehnologica si Management Industrial

1.3 Departamentul Ingineria Fabricatiei

1.4 Domeniul de studii” Inginerie Industriala

1.5 Ciclul de studii? Licentd

1.6 Programul de studii/ Calificarea Tehnologia constructiilor de masini/ Tehnologia constructiilor de masini

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei | Mecanisme
2.2 Titularul activitdtilor de curs Prof.univ. dr.ing. lonel STARETU
2.3 Titularul activitatilor de seminar/ laborator/ Prof.univ. dr.ing. lonel STARETU
proiect
2.4 Anul de studiu | I 25 2.6 Tipul de E 2.7 Continut? DD
Semestrul evaluare Regimul Obligativitate* | DI
disciplinei

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitdtilor didactice)

3.1 Numdr de ore pe sdaptdamana 5 din care: 3.2 curs 3 3.3 seminar/ laborator/ -/2/-
proiect

3.4 Total ore din planul de invdtamant | 70 din care: 3.5 curs 42 3.6 seminar/ laborator/ -/28/-
proiect

Distributia fondului de timp ore

Studiul dupad manual, suport de curs, bibliografie si notite 30

Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 10

Pregdtire seminarii/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 36

Tutoriat

Examinari

Alte activitati....niinniiis

3.7 Total ore studiu individual 80

3.8 Total ore pe semestru 150

3.9 Numérul de credite® 6

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum e Analizd matematicd, ALGAED, Matematici speciale, Mecanicd, Desen tehnic si
infograficd
4.2 de competente e (p1. Efectuarea de calcule, demonstratii si aplicatii, pentru rezolvarea de sarcini

specifice ingineriei industriale pe baza cunostintelor din stiintele fundamentale.
e (p2. Asocierea cunostintele, principiile si metodele din stiintele tehnice ale

domeniului cu reprezentari grafice pentru rezolvarea de sarcini specifice.

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului e Sala de curs cu tabla si videoproiector
5.2 de desfasurare a ¢ Sald de laborator cu tabld, machete de mecanisme si standuri educationale.
seminarului/ laboratorului/ e indrumar de laborator.
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proiectului ‘

6. Competente specifice acumulate(conform grilei de competente din planul de invatamant)

(1. Efectuarea de calcule, demonstratii si aplicatii, pentru rezolvarea de sarcini specifice ingineriei industriale pe
baza cunostintelor din stiintele fundamentale

Ri1.1 Absolventul identificd adecvat conceptele, principiile si metodele de bazad din matematicd, fizica, chimie,
desen tehnic si programarea calculatoarelor.

Ri1.2 Absolventul utilizeaza cunostintele de baza din disciplinele fundamentale pentru explicarea si interpretarea
rezultatelor teoretice, teoremelor, fenomenelor sau proceselor specifice ingineriei industriale.

Ri1.3 Absolventul aplicd teoreme, principii si metode de baz din disciplinele fundamentale.

Ri1.4 Absolventul efectueazi calcule ingineresti elementare in proiectarea si exploatarea sistemelor tehnice,
specifice ingineriei industriale, in conditii de asistentd calificata.

Ri1.5 Absolventul utilizeaz adecvat criterii si metode standard de evaluare, din disciplinele fundamentale.

C2. Asocierea cunostintele, principiile si metodele din stiintele tehnice ale domeniului cu reprezentari grafice
pentru rezolvarea de sarcini specifice

Ri2.1 Absolventul defineste principii si metode din stiintele de baza ale domeniului inginerie industriald asociate
cu reprezentari grafice — desen tehnic.

Ri2.2 Absolventul utilizeaza cunostintele din stiintele ingineresti de baza.

[«]
'_é’ RI2.3 Absolventul explic si interpreteazd rezultatele teoretice si experimentale, desenele de executie si de
| ansamblu a fenomenelor si procesele specifice ingineriei industriale.
Hg RI2.4 Absolventul aplicd principii si metode din stiintele de baza ale domeniului inginerie industriala.
“EJ RI2.5 Absolventul asociaza principiile si metodele din stiintele de baza ale domeniului inginerie industriald cu
% reprezentdri grafice — desen tehnic, pentru calcule de rezistentd, dimensiondri, stabilirea conditiilor tehnice,
£ | stabilirea concordantei dintre caracteristicile prescrise si rolul functional etc., in aplicatii specifice ingineriei
S industriale, in conditii de asistenta calificata.
CT1 Aplicarea valorilor si eticii profesiei de inginer
Ri1.1 Absolventul executd responsabil sarcini profesionale in conditii de autonomie restransd si asistentd
calificata.
W Ri1.2 Absolventul promoveazi rationamentul logic, convergent si divergent.
g Ri1.3 Absolventul aplici practic, evaluarea si autoevaluarea in luarea deciziilor.
Ea Ri1.4 Absolventul ia decizii profesionale.
g CpT2 Realizarea activitatilor si exercitarea rolurilor specifice muncii in echipa pe diferite paliere ierarhice
“C’ Ri2.1 Absolventul practici spiritul de initiativd, dialogul, cooperarea, atitudinea pozitiva si respectul fats de
4;)2 C(filal’gi
E RI2.1 Absolventul promoveaza diversitatea si multiculturalitatea.
(W)

Ri2.3 Absolventul imbunétiteste continuu propria activitate.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei Cunoasterea si in elegerea conceptelor, teoriilor si metodelor de baza din

domeniul  mecanismelor i utilizarea acestora  pentru  explicarea
comportamentului structural, cinematic si dinamic al sistemelor mecanice
mabile, aplicarea acestora pentru rezolvarea unor probleme de modelare bine
definite, in conditii de asistenta calificata.

7.2 Obiectivele specifice e Utilizarea cunostintelor de baza din disciplinele fundamentale pentru

explicarea si interpretarea rezultatelor teoretice, teoremelor sau
fenomenelor specifice sistemelor mecanice mobile aplicate in ingineria
industriala.

e Definirea principiilor si metodelor din teoria mecanismelor si masinilor

asociate cu reprezentdri grafice.
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Utilizarea cunostintelor din teoria mecanismelor si masinilor pentru
explicarea si interpretarea rezultatelor teoretice si experimentale, a
desenelor si a fenomenelor specifice ingineriei industriale.

Aplicarea de principii si metode din teoria mecanismelor si masinilor si
asocierea acestora cu reprezentdri grafice, pentru calcule de dimensionari,
stabilirea conditiilor tehnice, stabilirea concordantei dintre caracteristicile
prescrise si rolul functional etc., in aplicatii specifice ingineriei industriale, in
conditii de asistenta calificata.

Utilizarea adecvata de criterii si metode standard de evaluare din stiintele
teoriei mecanismelor si  masinilor pentru identificarea, modelarea,
experimentarea, analiza si aprecierea calitativa si cantitativa a aspectelor,
fenomenelor si parametrilor definitorii, precum si culegerea de date si

prelucrarea si interpretarea rezultatelor, din procese specifice ingineriei

industriale.

mecanismelor.

sarcinilor in echipa.

practice, a evaludrii si autoevaludrii in luarea deciziilor.

e Utilizarea adecvata in comunicarea profesionald a conceptelor, teoriilor
specifice tinandu-se seama de terminologia specifica consacrata domeniului

e Dezvoltarea capacitdtii de autoorganizare si cooperare pentru rezolvarea

e Promovarea rationamentului logic, convergent si divergent, a aplicabilitatii

8. Continuturi

8.1 Curs Metode de predare Observatii
1. Rolulin inginerie si principalele obiective ale disciplinei de mecanisme
1.1. Corelatiile cu disciplinele anterioare si ulterioare; 1.2. Functii tehnice | Expunere clasica si pe
rezolvate cu ajutorul mecanismelor in contextul cerintelor sociale si economice | baza de slide + studiu 2 ore
actuale (exemple); 1.3. Principalele obiective ale disciplinei prezentate cu ajutorul | de caz
unui exemplu aplicativ relevant.
2. Bazele structurii mecanismelor
2.1. Notiuni fundamentale. 2.2. Modelarea structurald a cuplelor cinematice si a
mecanismelor elementare; principalele etape ale modelarii structurale. 2.3. | Expunere clasica si pe
Despre modelarea structuralda a mecanismelor complexe;, 2.4. Despre | baza de slide 6ore
optimizarea structurald a mecanismelor in contextul cerintelor sociale si
economice actuale; exemple aplicate.
3. Aspecte structurale, cinematice si dinamice ale mecanismelor cu bare articulate
3.1. Sistematizare si modelare structurala, functii tehnice specifice cu exemple L

L ) s ' L Expunere clasicd si pe
de aplicatii; 3.2. Modelare cinematica cu exemple de aplicatii; 3.3. Modelare . _ 7 ore
dinamica cu exemple de aplicatii (reactiuni in cuple, functii de transmitere pentru bazd de slide
forte, echilibrarea mecanismelor).
4. Elemente de geometrie si cinematicd a mecanismelor cu camd L

. . . . N , . Expunere clasica si pe

4.1. Sistematizarea mecanismelor cu cama. Functii tehnice specifice cu exemple . .

o . o o . _| baza deslide+ 3 ore
de aplicatii; 4.2. Elemente de analiza structurala, geometrica si cinematica dezbatere
(exemple aplicative); 4.3. Elemente de sinteza cinematica.
5. Bazele geometrice si cinematice ale angrenajelor evolventice.
5.1. Sistematizarea angrenajelor; 5.2. Geometria danturii evolventice plane; 5.3. | Expunere clasica si pe 9 ore
Geometria angrenajelor evolventice plane; 5.4. Sinteza danturii angrenajelor | baza de slide
evolventice: a) Cazul angrendrii plane; a,) Particularitati geometrice ale
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angrenajelor cilindrice cu dinti inclinati as) Particularitdti geometrice ale
angrenajelor conice si hiperboloidale.

6. Aspecte structurale, cinematice si dinamice ale mecanismelor cu roti dintate cu
axe fixe.

6.1. Sistematizarea mecanismelor cu roti dintate. Funtii tehnice specifice cu
exemple de aplicatii; 6.2. Stabilirea functiei de transmitere a miscarilor,

Expunere clasica si pe

6.3. Stabilirea functiei de transmitere a momentelor; 6.4. Modelarea cinematica | baza de slide + studiu 6 ore
a angrenajului: functia de transmitere pentru miscari; 6.5. Modelarea dinamicaa | de caz
angrenajului cu axe fixe: functia de transmitere pentru forte, reactiuni in cuple,
randament; 6.6. Despre maodelarea raspunsului dinamic al masinii de tip motor—
mecanism—efector (exemplu de aplicatie).
7. Aspecte structurale, cinematice si dinamice ale mecanismelor planetare.
7.1. Modelarea structurala: situatii structurale de existentd si functionare; 7.2. L

- ) . . o L .| Expunere clasica si pe
Conditii de existenta ale unitdtilor planetare: coaxialitate, vecindtate, montaj; . ) ]

' o ' ) o baza de slide + studiu 6 ore
7.3. Modelarea functiilor de transmitere pentru miscari; 7.4. Modelarea d

e caz
dinamica: functii de transmitere pentru momente; proprietati dinamice
remarcabile ale UP diferentiale; 7.5. Randamentul UP.
8. Randamentul agregatelor de mecanisme .
. . _ Expunere clasicd si pe
8.1. Randamentul agregatelor de mecanisme legate in serie; 8.2. Randamentul . ,
_ ) baza de slide + 2 ore

agregatelor de mecanisme legate in paralel; 8.3. Randamentul agregatelor de

) ) dezbatere
mecanisme mixte.
9. Concluzii finale si perspective ale studiului teoretic si practic al mecanismelor. | Expunere clasica 1ord

Bibliografie

1. Daj, I, Staretu, . Mecanisme si Organe de Masini, Ed. Lux Libris, Bragov, 2000.

2. Neagoe,M,, Diaconescu,D., Mecanisme, Ed. Universitatii Transilvania din Brasov, 2004.

8.2 Laborator

Metode de predare-invdtare

Observatii

L1 - Analiza structurala a cuplelor cinematice
elementare si a mecanismelor plane monocontur,
pe baza unor machete functionale.

- = - - functionale, expunere,
L2 — Analiza structurald a mecanismelor policontur ) .
conversatie, lucru in grup.

Activitate pe baza de machete

Evidentierea aplicabilitatii
practice ale mecanismelor
folosite in mediul industrial.

cu aplicare la un mecanism bicontur, pe baza unor 4 ore
machete functionale.
) L ) . .| Pe baza de machete
L3 — Analiza teoreticd si experimentald a cinematicii .
_ ] _ _ functionale, expunere, 2ore
unui mecanism patrulater. Studiu experimental. , R
conversatie, lucru in grup.
L4 — Analiza teoretica si experimentald a cinematicii | Pe baza de machete
unui mecanism manivela-culisor. Studiu | functionale, expunere, 2ore
experimental. conversatie, lucru in grup
L5 — Analiza cinematicd a mecanismelor spatiale cu | Pe baza de machete
bare articulate, pe baza unor machete | functionale, expunere, 2 ore
functionale.Aplcatie la mecanismul cardanic. conversatie, lucru in grup
L6 — Analiza si sinteza cinematica a unui mecanism | Pe baza de machete
cu cama de rotatie si tachet de translatie cu rola. | functionale, expunere, 2 ore

Studiu experimental.

conversatie, lucru in grup

L7 — Modelarea geometrico-cinematica a unui
angrenaj plan evolventic de tip R-C (roata-
cremaliera).

Expunere, activitate aplicativad

Reprezentare grafica pe
plansa scara 1:1
2 ore
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L8— Generarea danturii evolventice cu ajutorul
sculei cremaliera; efectele deplasarii.

Activitate pe baza de macheta
functionald, expunere,
conversatie, lucru in grup

2 ore

L9 — Analiza geometrica a unui angrenaj cilindric
evolventic de tip R-R (roata-roata).

Expunere, activitate aplicativa

Reprezentare grafica pe
plansa scara 1:1
2 ore

L10 - Analiza mecanismelor cu roti dintate cu axe
fixe, pe baza unor machete functionale.

L11 — Modelarea cinematica si statica a unitatilor
planetare monomobile si diferentiale.

Activitate pe baza de pe baza
de machete functionale,
expunere, conversatie,
calculator

Realizarea activitatii prin
munca in echipd
L ore

L12 — Determinarea teoretica si experimentald a

randamentului  transmisiilor planetare cu roti

dintate. Studiu experimental.

L13 — Stabilirea punctului de functionare al unei

Utilizare stand cu calculator,
expunere, conversatie, lucruin

Evidentierea importantei
utilizarii tehnologiilor moderne

N . .| grup L ore
masini de tip motor-reductor-efector. Studiu
experimental.
L14 — Incheierea situatiei. Colocviu de laborator. Conversatie, evaluare 2ore

Bibliografie

1. Neagoe,M., Diaconescuy,D., Mecanisme, Ed. Universitatii Transilvania din Brasov, 2004.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu agteptdrile reprezentantilor comunitatilor epistemice, asociatilor

profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Cunostintele teoretice fundamenteazd cele mai noi abordari in modelarea sistemelor mecanice mobile, iar exemplele

practice se bazeaza pe tipuri reprezentative de mecanisme utilizate in constructia industriala.

Programa analiticd este in concordantd cu domeniile IFToMM (International Federation for the Promotion of

Mechanism and Machine Science).

10. Evaluare
. - _— 10.3 Pondere
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare ) .
din nota finala
10.4 Curs Claritatea, coerenta si concizia expunerii scrise.

subiecte.

Gradul de acoperire a problematicii cerute de

relatiilor de calcul.

Corectitudinea reprezentdrilor grafice si a

Evaluare prin examen scris —
test traditional de cunostinte
teoretice si rezolvare de

Utilizarea corecta a metodelor specifice probleme. o0
problematicii cursului. Evaluare pe parcurs (doud
Utilizarea corectd a termenilor si notiunilor teme de casa).
specifice cursului.
Capacitatea de exemplificare.
Activitatea in timpul semestrului Se consemneaza pe parcursul 10%
semestrului
10.5 Laborator | Aplicarea corecta a metodelor specifice de
rezolvare pentru problema data Proba practica-colocviu de 30%

specifici

Utilizarea corecta si fluenta a termenilor

laborator
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Corectitudinea reprezentdrilor grafice si a
calculului analitic si numeric

Capacitatea de exemplificare

Interpretarea rezultatelor

e Participarea la examen este conditionatd de efectuarea integrald a lucrdrilor de laborator si promovarea colocviului
de laborator.

10.6 Standard minim de performanta

o Identificarea corectd a proprietdtilor structurale ale unor mecanisme plane monocontur indicate;

¢ Identificarea corectd a parametrilor de baza si reprezentarea graficd corecta a principalelor marimi geometrice
specifice unor angrenaje evolventice R-C si R-R date;

¢ Identificarea corectd a raportului de transmitere si a randamentului unui mecanism cu roti dintate format prin
legarea in serie a doud angrenaje date;

e Reprezentarea corecta a schemelor structurale, identificarea raportului de transmitere si a randamentului unei
unitati planetare monomobile date;

¢ Identificarea corectd a functiilor de transmitere si a unghiului de presiune in cazul unui mecanism cu cama dat;

¢ |dentificarea corectd, grafic si analitic, a proprietatilor cinematice si dinamice ale unui mecanism cu bare articulate
dat.

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizata in sedinta de Consiliu de departament din data de 24/09/2024 si aprobatd in
sedinta de Consiliu al facultatii din data de 26/09/2024.

Prof.dr.ing.Tudor lon DEACONESCU, Prof.dr.ing.Cristin Olimpiu MORARIU,

Director de departament

Decan

Prof. dr. ing. lonel STARETU, Prof. dr. ing. lonel STARETU,

Titular de curs Titular de seminar/ laborator
Nota:

"Domeniul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat (se completeaza conform cu
Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor/ programelor de studii universitare in vigoare);

2 Ciclul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat;

3 Regimul disciplinei (continut) - se alege una din variantele: DF (disciplind fundamentald)/ DD (disciplind din domeniu)/
DS (disciplind de specialitate)/ DC (disciplind complementard) - pentru nivelul de licenta; DAP (disciplina de
aprofundare)/ DSI (disciplind de sinteza)/ DCA (disciplind de cunoastere avansatd) - pentru nivelul de masterat;

“' Regimul disciplinei (obligativitate) - se alege una din variantele: DI (disciplind obligatorie)/ DO (disciplind optionald)/
DFac (disciplina facultativa);

* Un credit este echivalent cu 25 — 30 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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