FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior Universitatea Transilvania din Brasov

1.2 Facultatea Inginerie Tehnologicd si Management Industrial
1.3 Departamentul Ingineria fabricatiei

1.4 Domeniul de studii de masterat” Inginerie industriala

1.5 Ciclul de studii? Master

1.6 Programul de studii/ Calificarea Ingineria fabricatiei inovative / Inginer

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei | Sisteme si echipamente logistice avansate

2.2 Titularul activitatilor de curs Conf. dr. Catrina CHIVU
2.3 Titularul activitdtilor de seminar/ laborator/ proiect | Conf. dr. Catrina CHIVU
2.4 Anuldestudiu | 2 | 2.5Semestrul | 3 | 2.6 Tipul de evaluare | E | 2.7 Regimul | Continut® DAP

disciplinei | Obligativitate® | DO

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numdr de ore pe sdaptdmand 5 din care: 3.2 curs 2 3.3 seminar/ laborator/ 0/2/1
proiect

3.4 Total ore din planul de invdtamant | 70 din care: 3.5 curs 28 3.6 seminar/ laborator/ 0/28/14
proiect

Distributia fondului de timp ore

Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 20

Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 20

Pregdtire seminare/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 10

Tutoriat 13

Examinari 2

Alte activitati......cooeervvieerriiinnreinnnn,

3.7 Total ore de activitate a 55

studentului

3.8 Total ore pe semestru 125

3.9 Numarul de credite® 5

4, Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum nu este cazul

4.2 de competente Sisteme fluidice de actionare, sisteme de productie reconfigurabile

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului e Sala cu videoproiector
5.2 de desfasurare a e Laborator robotica, Laborator Fluidtronica, laborator calculatoare cu soft
laboratorului Tecnomatix

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invatamant)

Competente

profesionale

CP.2 Proiectarea avansatd a tehnologiilor, echipamentelor si sistemelor de fabricatie utilizand procese, fluxuri,
principii, metode si instrumente specifice ingineriei fabricatiei.

R.. 2.1 Absolventul clasifici si explicd tehnologiile, echipamentele si sistemele de fabricatie moderne, inovative

R.. 2.2 Absolventul descrie si distinge structura echipamentelor si sistemelor de fabricatie

R.J. 2.4 Absolventul proiecteaza tehnologii, echipamente si sisteme de fabricatie pentru produse noi

R.. 2.5 Absolventul analizeazi si evalueazd performantele tehnice ale echipamentelor si sistemelor avansate de

fabricatie

F03.1-PS7.2-01/ed.3, rev.6




fabricatie

stiintificd

utilizate in cercetarea stiintifica

proceselor, echipamentelor si sistemelor de fabricatie industriala

R.l. 2.6 Absolventul propune, concepe si elaboreaza proiecte profesionale pentru tehnologii, echipamente si sisteme de
CP.6 Utilizarea proceselor, fluxurilor, principiilor, metodelor si instrumentelor in inovare, inventica si cercetare

R.I. 6.1 Absolventul identifici si descrie metodele si instrumentele utilizate in inovare, inventici si cercetare stiintificd
R.I. 6.2 Absolventul analizeaz, compari si diferentiazi diverse solutii pentru procesele, metodele si instrumentele

R.. 6.3 Absolventul aplic metodele si instrumentele specifice cercetrii stiintifice si inovérii pentru imbunatétirea

R.I. 6.4 Absolventul propune, concepe si genereaza proiecte industriale cu caracter inovativ, specifice ingineriei fabricatiei

Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din competentele specifice acumulate)

sisteme mecatronice de simulare a sistemului logistic.

7.1 Obiectivul generalal | e Disciplinaisi propune sa inglobeze sistemele automate si cele mecatronice in sisteme
disciplinei logistice avansate, dezvoltand conceptele de proiectare a sistemelor de productie si cel
de proiectare a sistemului de manipulare materiale. Astfel, in cadrul disciplinei vor fi
definite, aplicate si testate limbajele de programare ale robotilor industriali, dar si

7.2 Obiectivele specifice | o Proiectarea sistemului logistic, identificarea solutiilor optime de automatizare

8. Continuturi

8.1 Curs Metode de Numar | Observatii
predare de ore
1. Notiuni fundamentale in roboticd 2
2. Programarea robotilor industriali 4
3. Notiuni fundamentale in domeniul manipularii materialelor 2
4. Proiectarea echipamentelor logistice de manipulare materiale: conveioare Prelegere, L
5. Proiectarea echipamentelor logistice de manipulare materiale: AGV . , 2
—— - - - videoproiector
6. Analiza sistemului de manipulare materiale L
7. Notiuni fundamentale de proiectare a unui sistem de productie 2
8. Proiectarea asistatd de calculator a layout-ului unui sistem de productie L
9. Simularea sistemului logistic 4

Bibliografie

1557536501. 2013

1. Stephens, M., Meyers, F. — Manufacturing Facilities Design and Material Handling. Pearson PrenticeHall. ISBN 978-

2. Angeles, ). — Fundamentals of Robotic Mechanical System. Springer Verlag. ISBN 978-3-319-01850-8. 2014
3. Bangsow, St. — Manufacturing simulation with Plant Simulation and SimTalk, ISBN 978-3-642-05073-2, 2010

4, Chivu, C. - Logistica industriald. Planificarea si robotizarea sistemelor de productie, Editura Universitatii
LTransilvania” din Brasov, 2009, 215 pag, ISBN: 978-973-598-473-1
8.2 Seminar/ laborator/ proiect Metode de Numar | Observatii
predare-invdtare | de ore
1. Programarea robotilor
- programarea prin cinematica directa Roboti si
- programarea prin cinematicd inversa calculatoare
- softul RIOS
2. Proiectarea echipamentelor logistice de manipulare materiale: Calculatoare cu
- sisteme de manipulare mobile tip AGV softul 2
- sisteme de transport tip conveior Tecnomatix
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- sisteme de transport tip robot instalat 2

3. Proiectarea asistata de calculator a unui sistem de productie utilizand
TECNOMATIX

- componente de intrare si iesire

- conexiuni intre posturi de lucru

- implementarea echipamente logistice in flux de fabricatie

- analizd sistem de productie

~ BN NN

- optimizare sistem de productie

Proiect: Sa se proiecteze un sistem automatizat si sa se simuleze utilizand
Tecnomatix.
- definirea date de intrare sistem automatizat 1
- decompozarea sistemului automatizat in posturi de lucru/ miscari;

~

- proiectarea/ alegerea componentelor sistemului automatizat: proiectare
organologica;

- preproiectarea sistemului de actionare;

- alegerea sistemului senzorial;

- proiectarea schemei logice de functionare/ schemei logice a PLC;

IR V]

- implementarea fluxului automatizat in Tecnomatix

Bibliografie
1. Predicted uncertainty - TecnomatixPlantSimulation — Manual utilizare Tecnomatix
2. Manual utilizare RIOS si COSIMIR

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptdrile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatilor
profesionale si ale angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Disciplina le oferd studentilor posibilitatea invatdrii softului Tecnomatix, unul din cele mai utilizate softuri in domeniul
simularii sistemelor de productie.

10. Evaluare
Tip de activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere
din nota finald
10.4 Curs Utilizarea notiunilor specifice Expunere orala 20%
disciplinei
10.5 Seminar/ laborator/ proiect | Proiect Verificare aplicatie 80%

10.6 Standard minim de performanta

e Layout sistem automatizat.
e Schemain Tecnomatix sa fie corect conectatd, iar posturile de lucru sa fie definite corect

Prezenta Fisa de disciplina a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 17/09/2024 si aprobatd in
sedinta de Consiliu al facultatii din data de 26 /09/2024.

Prof. dr. ing. Tudor DEACONESCU, Conf. dr. ing. Flavius Aurelian SARBU,

Decan Director de departament

Conf. dr. Catrina CHIVU Conf. dr. Catrina CHIVU

Titular de curs Titular de seminar/ laborator/ proiect
Nota:

" Domeniul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat (se completeazd conform cu Nomenclatorul
domeniilor si al specializdrilor/ programelor de studii universitare in vigoare);
2 Ciclul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat/ Doctorat;
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3 Regimul disciplinei (continut) - se alege una din variantele: DF (disciplind fundamentald)/ DD (disciplind din domeniu)/ DS
(disciplina de specialitate)/ DC (disciplind complementard) - pentru nivelul de licenta; DAP (disciplind de aprofundare)/ DSI
(disciplind de sinteza)/ DCA (disciplind de cunoastere avansatd) - pentru nivelul de masterat;

“ Regimul disciplinei (obligativitate) - se alege una din variantele: DI (disciplind obligatorie)/ DO (disciplind optionald)/ DFac
(disciplina facultativd);

5 Un credit este echivalent cu 25 - 30 de ore de studiu (activitdti didactice si studiu individual).

F03.1-PS7.2-01/ed.3, rev.6



